SISTEME MECANICE MOBILE

CUPRINS

Capitolul 1
MODELAREA CINEMATICA SI DINAMICA, ASISTATA, A
SISTEMELOR MECANICE MOBILE
1.1 Modelarea cinematica
1.2 Modelarea dinamica a sistemelor mecanice mobile
1.2.1 Ecuatiile de miscare
1.2.2 Analiza dinamica inversa a sistemelor mecanice mobile
1.3 Aplicatie

Capitolul 11

ANALIZA  ELASTODINAMICA A SISTEMELOR
MECANICE MOBILE, CU METODA ELEMENTULUI
FINIT

2.1 Determinarea parametrilor elastocinematici

2.2 Elaborarea modelelor matematice pentru ecuatiile de miscare
2.3 Analiza modal-dinamica

2.4 Concluzii

Capitolul 111

MODELAREA ELAST ODINAMICAV, CU ELEMENTE
FINITE DE TIP BARA

3.1 Element cinematic in miscare de rotatie

3.2. Modelarea elastodinamica, cu elemente finite de tip bara,
pentru un element cinematic in miscare plan paralela

Capitolul 1V

MODELAREA ELASTODINAMI CA: CU ELEMENTE
FINITE DE TIP PLACA TRIUNGHIULAM PENTRU UN
ELEMENT CINEMATIC IN MISCARE DE ROTATIE

4.1 Modelarea matematica

4.2 Matricea derivatelor functiilor de forma

4.3 Matricea proprietatilor de material

4.4 Matricea de rigiditate

4.5 Matricea maselor

4.6 Vectorul fortelor nodale

4.7 Matricea de amortizare

4.8 Analiza modal dinamica

4.9 Procesarea numerica a rezultatelor
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Capitolul V 5 5
ANALIZA CINEMATICA SI CINETOSTATICA A
MECANISMULUI
5.1 Introducere
5.2. Analiza cinematica a mecanismului, cu modelarea contactului
dintre balansier si cablul elastic al mecanismului prin cupla pinion
— cremaliera

5.2.1 Modele matematice

5.2.2 Analiza cinematica

5.2.3 Procesarea modelelor matematice
5.3 Analiza cinematiciA a mecanismului, cu modelarea contactului
balansier—element flexibil prin cupli de rotatie

5.3.1 Modelare matematica

5.3.2. Procesarea modelelor matematice
5.4. Analiza cinetostatica

5.4.1. Calculul reactiunilor pentru diada RRR(ABO2)

5.4.2 Calculul reactiunilor pentru diada RRT(CDD)

5.4.3 Procesarea modelelor matematice
5.5. Concluzii

Capitolul VI 5

ANALIZA ELASTODINAMICA A MECANISMULUI

6.1. Consideratii asupra vibratiilor longitudinale si transversale
ale lantului cinematic format din biela si balansier

6.2. Consideratii asupra vibratiilor longitudinale si transversale
ale lantului cinematic format din biela si balansier, luand in
considerare fortele de legatura (reactiunile) din cuple

6.3. Analiza vibratiilor elementului flexibil al mecanismului

6.4. Analiza si simularea numerica a vibratiilor la diada ABO,

6.5. Concluzii

Capitolul VII 5
ANALIZA MODAL — DINAMICA A MECANISMULUI
7.1 Modelarea geometricAi a sondei cu sistem de pompare
conventionalid UP 5T — 1500 — 2000 C
7.1.1. Introducere. Parfi componente
7.1.2. Subansamble principale
7.1.2.1 Subansamblul balansier
7.1.2.2 Subansamblul port-biela
7.1.2.3 Subansamblul manivela-contragreutate
7.1.2.4 Subansamblul cap de balansier (“cap de cal”)
7.1.2.5 Subansamblul reductor
7.2 Analiza modal-dinamici a mecanismului
7.2.1 Analiza modala
7.2.2 Analiza dinamica
7.3 Concluzii

10

158

158
159

159
165
169

171

172
174
175
175
177
179
183

184

184

194

201
212
219

221

221

221
223
223
225
227
228
231
232
238
239
270



SISTEME MECANICE MOBILE

Capitolul VIII
ANALIZA EXPERIMENTALA A RASPUNSULUI DINAMIC
AL MECANISMULUI UNEI SONDE DE EXTRACTIE
8.1 Principiul de lucru al sondelor de extractie. Metodologia de
realizare a testelor experimentale
8.2 Baza tehnici pentru efectuarea testelor experimentale
8.2.1 SPIDERS - Sistem pentru masurarea numerica a marimilor
mecanice
8.2.2 Conditionerul de semnal
8.2.3 Accelerometrul piezoelectric
8.2.4 Traductoare rezistive pentru masurarea curselor liniare si de
rotafie
8.2.5 Traductoare tensometrice rezistive
8.3 Baza software pentru prelucrarea datelor experimentale
8.4 Analize experimentale pentru determinarea caracteristicilor
cinematice si dinamice a instalatiei de pompare a unei sonde de
extractie de mare adancime
8.4.1 Aparatura de masura si traductoare utilizate
8.4.2 Parametrii inregistrati
8.4.3 Efectuarea testelor experimentale
8.4.4 Analiza datelor experimentale
8.4.4.1 Consideratii privind analiza datelor experimentale
8.4.4.2 Analiza in domeniul timp
8.4.4.3 Analiza in frecventa
8.4.5 Interpolarea datelor experimentale pentru analiza cu
elemente finite

Capitolul IX 5
ELEMENTE DE PROTOTIPARE VIRTUALA A
TRANSMISIILOR MECANICE
9.1 Elaborarea modelului CAD al reductorului planetar
9.2 Analiza cu elemente finite Tn regim static a treptei | a
reductorului planetar
9.2.1. Introducere
9.2.2. Modelarea cu elemente finite si procesarea rezultatelor
9.2.3 Concluzii
9.3 Analiza dinamica a reductorului planetar
9.3.1 Analiza modala pentru treapta I a reductorului planetar
9.3.1.1 Consideratii generale
9.3.2.1 Analiza modala a reductorului planetar
9.3.3.1 Concluzii
9.4 Analiza armonica a treptei I a reductorului planetar
9.5 Prototiparea virtuali a wunui mecanism diferential cu
programul Adams
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