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1. SINTEZA ACTIONARILOR HIDRAULICE $I
PNEUMATICE FARA REACTIE. GENERALITATL

Uzual aceste sisteme sunt denumite sisteme de actionare
hidraulicd si pneumaticd fard reglare automata

Ele sunt sisteme de actionare care nu prezintd elemente
suplimentare de: mdsurare, control, reactie si corectie asupra
marimilor de iesire, asociate elementelor de executie hidraulice
sau pneumatice ale sistemului.

Sinteza structurald a unui astfel de sistem constd In
principiu in determinarea unei scheme de actionare hidraulica
sau pneumatica, plecand de la un tabel a fazelor de lucru impus
de cétre beneficiar.

Dupa sintetizarea schemei se trece la calculul de alegere
s1 verificare a elementelor componente tipizate care alcatuiesc
schema indicand: furnizorii, caracteristicile tehnico-
constructicve ale elementului hidraulic, modul de instalare
mecanica si hidraulica in sistem, etc.

Urmeazd calculul a parametrilor de reglaj necesari
functionirii corecte a diferitelor aparate, din care se pot aminti
parametrii de reglaj a supapelor: de debit,de presiune,a
aparatajul auxiliar, a aparatajul de contrul directional, etc.

Proiectarea se finalizeazd cu analiza comportarii in
ansamblu a sistemului hidraulic sintetizat, sau pe elemente
componente individuale cu ar fi: motoarele hidraulice sau
pe agregate hidraulice in regim de functionare stationar
sau dinamic.

Cele mai uzuale elementele de executie ale unei scheme
de actionare sunt motoarele si acestea pot fi motoare
hidraulice rotative continuu (MHR) sau rotative secvential pas
cu pas (MHRPP) sau motoarele hidraulice liniare continue
(MHL), sau secventiale pas cu pas (MHLPP).



In aceasta lucrare se presupe cunoscut: rolul, modul de
functionare si alcdtuire constructivd cat si simbolizarea
elementelor dintro schemd de actionare hidraulici sau
pneumaticd.Acest lucru ia in considerare cunostintele
aprofundate in detaliu la laboratorul de specialitate a disciplinei.

Ca urmare se va insista numai pe: sinteza schemei de
actionare hidraulica, calculul de alegere si verificare a
elementelor si aparatelor din schemd, calculul marimilor de
reglaj a aparatelor si eventual studiul comportdrii in regim
dinamic sau stationar pentru unele elemente sau pentru schema
hidraulicd in ansamblu.

Se prezintd recomanddri legate de alegerea si instalarea
mecanicd sau hidraulicd optimd in schemele de actionare
pentru elementele componente ale sistemelor de actionare
hidraulice sau pneumatice.



2. MOTOARE HIDRAULICE LINIARE./1/

Schemele de montaj in sistemele hidraulice de actionare
hidraulice sau pneumatice pot contine unul sau mai multe
motoare hidraulice liniare care pot fi cu simpla sau dubld
actiune, cu pistoane cuplate in serie sau paralel.

2.1. Scheme de montaj hidraulice pentru MHL.

2.1.1. Scheme hidraulice de montaj cu un singur MHL.

In fig.2.1 se prezintd un motor hidraulic liniar MHL cu
reglaj de vitezd a cursei de extensie, utilizind pe tur un
regulator de debit cu trei cdi RD; si pentru comanda
directionald un distribuitor de tip 4/2. Schema permite oprirea
deplasarii pistonului numai la cap de cursa.
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Fig.2.1



Supapa de sens unic montatdi pe retur mentine o
contrapresiune a uleiului necesard evitarii ambalarii motorului n
timpul functiondrii si la golirea gravitationald a returului de ulei.

In cazul in care este necesari oprirea intro pozitie
intermediard prescrisa a motorului hidraulic liniar, se
introduce un aparat de comanda directional ca de exeplu un
distribuitor de tip 4/3 cu centru in tandem fig.2.2, sau cu
centrul inchis, fig.2.3.

Ca observatie la varianta cu centru inchis, pe pozitia
neutrd (de mijloc) de functionare se solicitd suplimentar arcul
de reglaj a supapei de sigurantd, ( supapd montatd in paralel la
racordul de refulare a pompei) deoarece debitul maxim refulat
de pompa este descarcat in totalitate prin supapa catre rezervor.

Ca urmare varianta de distribuitor cu centru tandem a
carui simbol este prezentat in fig.2.3, este de preferat deoarece
descarcd uleiul refulat de pompa prin distribuitor aflat pe
pozitia neutrd pe calea de P— T, trece direct in bazin, evitand
solicitarea suplimentard a supapei de siguranta.
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In cazul cerintei impuse de deplasare liberd a pistonului,
pe pozitia neutrd a distribuitorului, acesta trebuie sd aibd o
schema de conexiuni hidraulice interne cu centru flotant,
fig.2.3.

Pentru a evita socurile hidraulice care pot sd apard in
schemd, se monteazd un numdr de doud supapele normal
inchise, cu comanda din amonte (de la intrare) de tip normal
inchise: SNI, si SNI, , care mai sunt denumite supape antisoc.

Daca pe turul motorului hidraulic presiunea scade pana la
limita de aparitie a cavitatiei, pentru protectie se monteaza
suplimentar o supapa anticavitatie de de sens unic SSU, , care
permite aspiratia suplimentard a uleiului din rezervor, pentru
anularea fenomenului de cavitatie.
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2.1.2. Scheme hidraulice de actionare cu mai multe MHL.
Schemele de instalare pot fi realizate cu alimentare
individuald, la care fiecare motor prezintda distribuitorul sau,
sau in conexiune: serie, paralel sau mixta.

2.2. Calculul de alegere si verificare a MHL
Pentru calculul de alegere si verificare se parcurg
urmatorii pasi
1. Se calculeazd forta rezistentd maxima care apare la
demaraj cu formula:
FTR =Fi+FTH N 2.1)
in care s-a notat cu:
- F,, forta de inertie
- Fpy,, forta tehnologicd care trebuie asiguratd pentru
functionarea corectd a utilajului actionat specificata
de catre beneficiar;

Referitor la forta de inertie se calculeaza cu formula:
F=m_,-a, N (2.2)
unde :
-a, , reprezintd acceleratia de demaraj calculatd in
ipoteza unui timp de demaraj T,, cunoscut:

ay=— m/s’ (2.3)

in care s-a notat cu:
-v, viteza pistonului in regimul de functionare stationar.

Sau dacd avem impus spatiul de demarare s, , folosim
formula de calcul:

v 2

(2.4)
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