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Fig. 1.1 Unghiul de înclinare transversală a pivotului şi

unghiul de cădere al roţii K
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Fig.1.2			a - Momentul rezistent la bracare datorat forţei rezistente şi deportului 
; 

b -Tendinţa de coborâre a roţii şi ridicarea caroseriei, datorită unghiului de 
înclinare a pivotului [11] 
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Fig.1.3 Unghiul de înclinare longitudinală a pivotului sau unghiul de fugă
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Fig. 1.4 Acţiunea momentului stabilizator datorită reacţiunilor laterale ale roţii, 

în timpul virării [11]
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Fig. 1.5 Convergenţa roţilor
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Fig. 1.7 Unghiurile de poziţionare a levierelor port fuzetelor si unghiurile de 
bracare a roţilor sistemului de direcţie cu angrenaj de tip pinion-cremalieră [4]
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Fig.1.9 Condiţia de virare corectă teoretică a unui vehicul cu puntea directoare 
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Fig.1.10 Schema cinematică a sistemului de direcţie cu mecanism de tip trapez
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